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THEME : RIVETEUSE PNEUMATIQU ! i

I- DESCRIPTION ET FONCTIONNEMENT
"L'opérateur désirant poser un rived, appuie sur la pédale 11 qui, par lntermédiaire d'un

Le levier 10 agit sur un distributeur alimentznt un vérin, La tige 1 du vérin se translate vorsdl drait e A DT !
menls (8,9) donties axes sont lids au cor la - : Ty i P }{'f ]
N e

entraine dans con mouvement e coin 2 guidé parles roule N : W ,
rivietelise of le roulement 3. : _ !:tﬁ

Cig acfionne le

Le coin 2, exerce une action sur le levier 4 artizulé en « F = autour d’un axe i au corps, Ce lovier & s -
proveque le déplecement de la madholre mobile B réalisant sinsi le fivetage. kY ' "} e S : 1 A == G
s R iy [~ rl A 4 e Sy ]
: ! ; : X : B Pt s It' o o
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1I- TRAVAIL A FAIRE : - 3 C- CINEMATIQUE /5,5 Pts LTS 0
A STATIQUE /6 pts : Bt ¢ [}ét:eﬂnmer la vitesse de déplacement Vegsp de la machoire 5
. R i Hypotheses :
But : L'étude consiste & déterminer Faction du eoln 2 sur la tige du verin . La tige du wiidn amiee on position de fin de cowse
* Hypotheses ; .+ L3 vitesse de sovtie. du vénin est de 1 [V [ 220 mis
_» Toutes les actions sont dans le plan de coupe de |2 riveteuse (Coupe A-A) ; » O coisidire guily 8 roudfoment sans plissament entre fe coin 2 of 1 Bague dv rocement 3
e Dnonéglige : - Le poids de tocte fes pidces, - L8 résitance au raiement entre 2 et 8 2ol 8 Tet 3 7 »  On.appelera {0}, fensemble des pidces constituant ke corps ¢ référentiel fixe.
; © - Ulbction o ressort de raapel s'evergant sur ls michoife £
= tows fes frottements soul enlre e kevor 4 N.A?rﬁam&vé' E*E-?ms- fs michoire 5 et ke covssinet £ . C-1 Donner It:- ;amr& du-mouvement de a-fﬂ ¥ En déduire et mprtsmter les EUPWF':S ces vecleur "ﬂ{?ﬁ
5 . hr.":E!.IT‘E D'Ll’l'{' ._-..._.__ , i :
i A-1 Equilibre de la michaire 5 : . -2 Démontrer que Fm.m i %Em : . - (05t}
R clatige S a lendance & se déplacer vers 1a droite -3 Donner |2 nature du rnf:.uw:ment de 4-'_{1 ¥ En déduire et représenter le suppot de 1num- (O Epe)
On conne ' g
i : || Fruvetss || =6000 dan ; L:-“*i‘lws =0,15 ] Leng, s=0,2 . Echelle r:-'.s-s Vilessas
of - A-1-1 On lsale la macheire 5 ; > b o1 8 B-7 = 1 iy SO0
: Déterminer [z position des points U el V puis, Tracer les - gwuﬂ.:i. Mﬁé a;i‘i;'. - ]:T.ﬂ: a0 :I,T;is
supports des adlions mécaniques quiexerce e coussinet . s 3 P

. 6 sur la macholre 5. {e.5 pt)
alen
A-1-2 Délerminer graphiquement bes actions mécani qu-ﬁ-& I'.-’H_-, o liggs €1 .I-'r,ﬁl.li' dfpﬂ}

Fre-nr" & paur tchello des forces @ T — TODON

A2 Equitibre de l'ensemble levier {3+4)
On isole fe fevier {3+4} 7 faire le bilan des actions
: C_mvécaniques qui lui sont appiioedes puls déterminar
- wographiquement Dy, . . {1.5 pts)
7 0n Prendra ||Gag || = 6500 dal
Echalle des forces @ Tmen — 1000N

‘."-«."x\v W

v A3 Equilibre du coin 2 1 Oniscle e coin 2 : O/’ “Tige
ST Déterminer graphiguemient par la méthode de ".N;'-"I-EE -::hl:-m; les actions mécaniques Ay, , Bgn e G
On Prendra |;U3;: ]| = 2300 daN Echelle dos forces @ Lmwm — 400N ) (L5 pes)
A-4 Lz pression dalimentation est de 6 bars. |} R TR TR
« Caleuler be Biamétre (@) du piston. . (Ipt} / Bl ZZ',}Z'."" - —

“On prendre |[Aq e | = 800 daN

=
e : : . . :
FeEadi 0T B- RESISTANCE DES _HATE;{LAU:-:_ J& pis ] L'H : _yr
But : déterminer /3 sectioh en £ 5"?;' fevier 10 c-4 Dﬂnn@ e du m:-uvemrrt de _,.'-'f % £n dédifre et représenter lo sup ,:-“:rl de Vpgape- (o.5pt)
Tl i Ve - i Ty ST ) .
gans feg m-'-'e'f.'u‘m# FaxiTgT dt.f.aﬂi.ﬂ'l?'. 2 ¢-5 Ecrire fa (0.5pt)
Hypothése s ; : - i C-6 Détermings -phrquurwnnt en j.r;Ll‘s-nt 50' constructions, les wmssas Voeaps € Vicass | AT.75 pi}
On assimile e levier 103 une poutre dl-s-' eur section droite est unx U ct:u'--me: :ndlqur_- Ci-Conkre. © . C=7 Enduire grap ?m.:_nﬂ Vecan : ; (0, Spt).
B-1 Délerminer fos il N v iEAES | by €-8 Denner |2 nature d madlvement de E.I'ﬂ ? £n difduire et représenter gra =1~+'Eﬂ‘-9f‘-t le support de Veesys.
; équa:iﬂng foe efforte ! ' e S R '1':|1-_ e e . .t e by 7 i : . ot o f’a EPI“}
i tranchants et dos moments. E'h| PR e T e C-9- Determuner graphiquer rstifiant los constructons Veeepn €4 Voceys + X {075 pf)
H de flzxion Te Jong de fa . fepd oty e A ~?F"~“-"J"";"r C-10 Que représente Vegyys ¥ (G, 25 pt}
pautre (AC) {pr.‘jj J-—"m,-h R £ YA xR R TR
- i ’ ' v D= DYMAMIQUE  f2,5 Pis
B-2 Tracer les dizgrammes cc-r;erpmd?nts {Ipt) : _ . .
B-3 Dote | on du centre de gravitd « G » de |2 section de la poutre, (8. 5p} But : determiner fe rendement du mécanisme.
L: rm.nerhiu RO : A s A (1pt) : ol Le rivetege nicessite une action ||JL"5};’“._,;||—T“::| da & la vitesse [[Wocepl|= 2 s
arers e EETate 1ot i =] . o . —— T T
B T N er e . . - Rk _'[ La pression f ‘alimentation est de 6 bars pﬂ.]-. ﬂ“_g,l..z ez J|=800 daM, La vitesse de sortie de la Lige du
E-5 Détemminer les contrainles normales maximales dans |2 section en B due rre e [V s 1|=20 m/s
respactivemeant & Peffart normal (N) et au moment de flexion (M. {1pt) ] verin [[Vae o | 3 1 : o e
6 En diduire Ia contrainte totale maximale dans Iz section en B 2 5ot l‘ | o D-1 Céterminer fa puissance nécessaire paur le rivelzge. {37508
: 6 B e e O ol A8 W ESNaT en. i e . 0-2 Déterminer la puissance dévelappée par le vérin de commande, (0,555
E £ T i I - WL S T T i b .',.._.'.:. x .-":_'. ,
B-7 . Représenter |2 répartition des contraintes normales dans la section en B, (&.5pt) -3 Calcusr fe rendamant, puis eondure quant a |'--=--~f=h- U eCaiiic, L=
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R FEUILLE REFDHSE A-3 Equilibre du coin ; Determinaton graphique des acions mécaniques Ay o B o6 Cipn - Echelle
A- STATIQUE R Lir — 200N :
- A-1 Equilibre de la micheire 5 : Donndes : ||F-R,m,-,,[i = EDEID daN ten-;:.m =0,15; tanlmﬁ— 0,2 ;" 35 ¢ 3 . .
: 3 A :L-‘.L On Jsale la michaire 5§ ; Détermination de la positicn des pnrntr. VetV el tract des supports ' des B ; ic : -
4 agtions méczniques du coussinet 6 sur la machaire 5. El:hcllc des fu:-rn:es. Lereer —3 lﬂl.'}DN i 3 L*"‘]
LR g Aﬂﬁrﬁt&mrmirfﬂt{un graphique des
g i actions mécaniques Ugss , Gz et Vips
e W&}F’ sl e Uirectionde A2
i i e e i
rE i (B ""“*"f-*. S A
. : .. T
1 =
£ = et .
|l 45 2 = M e | = N; E':S."? I = o
e A-4 Dizmétre (&) du pisten 1 L2 pression d'alimentation est de 6 bars. |2z || = 800 dan
f..-- ; " ) v
o : b _O :
NGl = PP | N 7 ffi - .
| mlshn: di deviar -='~' ﬂf:ﬂ.r |L — £500 daht ; E::hﬂlc des forces ¢ Iven — ]{!'CI'DN (Pirenin = il
it des actions memmquc-s pphquer_-s =i e 1E:"-"|'c‘£:4" A 4 dmzr'ﬂr*atmn 'aph:lqi_fc de Do .”- M-ECE PES MATERIAUX y ! ) g
T »rrination das équations deffort C-2 Tracer les diagrammes coirespondents,
Support Sﬂr‘:s ‘Module tran aﬂnt e moment de flaion le long de. 45 S L e ks
Iz |:=-cn.,l:r z I:] E‘m tFu*m-.': : i L o e b i
e a.___*.t.:} AT V. nAE HH;‘E ! :_1;-, e - 1z
14——.15‘:' llul'ﬁ"ﬂrﬂ}.’ ,ﬁ g AT 1
Eq-.auc:-ns des effdfis Jormaue @
— 6- — Ko Diagrammes ces offoris Nermaux
| A
I 1 e : — |
; . i 1 . T | i | HL
i H e r— T v A= X
Al 1E- e
s s !
N sl = Vas [ = i : i
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Equaticns d'effort tranchant : __
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B-5 Détermination des contraintes normales maximales due respectivement 3 effort normal (N} et au
marment de flexion {Mf) dans |z section en 8 ;

W

e Dizgrammes des effarts tranchant

3 ".&" |E- |G -'?g-; B-6 [cudti : . Ty R P ; - 2 :
_ | =—s uclion ¢e |2 cortrainte résultante maximale dans la section en B :
: . . B-7 Réparlition des contraintes normales dans la sectian en B,
Equations des moments de flexion: o - 9 o _ : : _ 5 8 & o
e AT
oo Digrammes des moments de flexio -
£ MR : R )! H
T - : oy O C- CINEMATIQUE
o . * ST /’ C-1 Nature du mouvement de 2/0 '
- il 8 A [ s ; ) o S . : o 2
: F} . A I T -Ttr . :['3 ke uckion ¢t représartation des suppirts des vecleurs vitesses Voo 8 Vpea s
oo B-3 Détermination de la position du canire de graviid # G # de la pastre R
. C-3 Nature du mouvement de 4/0 -
B4 Détermination u marment ouadralique I de |2 section ¢ o - - - .
1 i . . N . —_——
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-1 Determination de |3 puissance ndcessaire pous la rivetags ©

Déduction et représentation du Suppart de Vocare WWWY. Or NI T or mads k40 fneG-08x 500 : ==
Drzcluclion e représeniation du suppart de bresn

| T C-SHelston de comositien des vitesses i

e i L SN ._:.r"' ; e ] T i 1

! ozl €-5 DEterminaticn craphigue de Voesy 1 Wogqps 2vec ustitcation des constructions ;
— . L”"rces,.rc- [ = Y "l’TGt_v!,.'a" = = i
€18 Que reprisente Fooge 7 £
D- DYNAMIQUE ! 4
li g imee =600 €1 Bl witezsn [Vl 2eys
Fression dalmentation = 6 bars | [z [|=80C daN ; Vitesse desortia de 12 tige du vérin Ve =2

1-
- —=
. -
—_— —

D3 Cacel du rendernent da .'%cen';sma:

[Paews |l = Nl — N 3 i
C-F Driduction yyaphigue Vo X B
; =
: e Craelugon quant 7 Pelfizacits «
T o N S | o e -
MINESEC-DEC BACCAALRAAT ETT S 1 S 2o A

F R e———

MECANIGUE ARPLIGUEE Page 55



	Scan0073.pdf (p.1)
	Scan0074.pdf (p.2)
	Scan0075.pdf (p.3)
	Scan0076.pdf (p.4)
	Scan0077.pdf (p.5)

